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CAPITULO 1: GENERALIDADES

OBJETIVOS:

a.

Integrar a estudiantes de ingenieria y/o especialidades afines y
publico aficionado de las diferentes universidades e instituciones,
tanto nacionales como extranjeras.

Fomentar y desarrollar la Electronica y Robdtica en todos los &mbitos.

DEFINICION:

La competencia Seguidores de Lineas, consiste en la creacién de un

robot autbnomo, capaz de poder recorrer una linea negra en un fondo

blanco en el menor tiempo posible. Estos robots se caracterizan por el

alto grado de algoritmos capaces de poder predecir y pasar las pruebas

mas inesperadas, como curvas, angulos rectos, pistas descontinuadas,

tuneles, pequefias pendientes, etc.

FECHAS DE INTERES:

a.

El Concurso de Robots Seguidores de Linea se realizara en la
Universidad Privada Antenor Orrego los dias 7 y 8 de agosto del 2008.
Las inscripciones para este concurso se deben de realizar entre las

fechas lunes 02 de junio al viernes 01 de agosto del afio en curso.

REGLAS GENERALES:

a.

La notificacién de las noticias y posibles cambios se anunciaran por
correo electrénico de cada participante inscrito y en la web oficial
del concurso, estando la organizacion obligada a anunciar cualquier
cambio de estas reglas o fechas y acontecimientos de interés unica y
exclusivamente por dichos métodos.

No esta permitida la utilizacion de robots comerciales. Si algun
equipo desea utilizar algun tipo de estos productos considerando que
aportara mejoras muy significativas, debe consultarlo con la

organizacién del concurso.
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c. Se comprobara antes del concurso que el robot cumpla las

especificaciones para competir en cada prueba.

CAPITULO 2: SOBRE EL CONCURSO

1. ORGANIZACION:
El Concurso de Robética forma parte del XV INTERCON 2008, la
organizacion esta a cargo del Comité de Concurso de Robética y la
Escuela Profesional de Ingenieria Electrénica de la Universidad Privada

Antenor Orrego.

2. EL CONCURSO:
a. Tipo de prueba

La categoria de Robots Seguidores de Linea consistira en una carrera

gue puede ser simultanea o individual, que discurrird por una o varias

pistas con un circuito especifico.

b. Las Pistas

Las Pistas consistiran de una superficie de fondo color blanco con una

linea negra, la cual tendra las siguientes caracteristicas:

» Tamafio de linea: (2 +/- 0.5) cm.

» Discontinuidad: Las pistas tendran discontinuidades no mayores de
4 cm (en linea recta) y no mayores a 2.5cm (en curvas).

» Bifurcaciones: Las pistan tendran en su recorrido desvios, los
cuales el robot tendra que decidir el camino correcto.

> Angulos: Las pistas podran tener angulos cerrados no menor de 35°.

» Rampas: Estas seran con pendientes no mayores de 15°.

» Tuneles: Los tuneles estardn puestos en cualquier lugar de las
pistas.

» Las pistas se clasificaran segun la etapa de clasificacion:
o Etapa Clasificatoria: Pista N° 1
o Etapa de grupos: Pista N° 2.
o Etapa Final: Pista N° 3.
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c. La Partiday la Meta

» La partida estara indicada por un circulo negro sobre la pista, en la
cual seran colocados los robots antes de empezar la competencia.

» La meta estara indicada por un circulo negro sobre la pista. Una vez
qgue el Robot llegue al circulo serd contabilizado el tiempo
transcurrido desde la salida hasta la llegada a la meta.

d. Procedimiento en pista

» El Robot debe seguir en todo momento la trayectoria establecida en
cada pista.

» En caso de perder la linea, el Robot dispondra de 15 segundos para
retornar al punto desde donde perdio la linea con un margen de +/-
10 cm. no siendo posible la intervencidn externa en ningun caso.

» Si pasado este tiempo maximo el Robot no ha retornado al camino
en las condiciones anteriormente citadas, éste quedara eliminado
de la carrera disputada.

» Todos los Robots tendran dos intentos para competir durante las
competencias, de la cual se rescatara su mejor tiempo de llegada,
0 su mejor distancia de avance de ser el caso.

e. Criterio de clasificaciéon

Las competencias se dividiran en tres Etapas:

+ Competencia Clasificatoria:

e Se realizara sobre la Pista N°1, y la competencia tendra una
duracion méaxima de 2 minutos por participante.

e Para aquellos que lleguen a la meta antes de concluir los 2
minutos se contabilizara su tiempo de llegada. Para aquellos
gue no hayan llegado a la meta al concluir los 2 minutos, se
anotara su distancia de avance al concluir los 2 minutos.

e Clasificaran a la Etapa de Grupos los 8 robots con los mejores
tiempos de llegada. Si los robots que llegaron a la meta fueran
menores que 8, se completara el nUmero con los robots que

tuvieran la mayor distancia de avance.
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+ Etapa de Grupos:

e En esta etapa, los grupos se formaran de la siguiente manera:

GRUPO A GRUPO B
1° Clasificado 2° Clasificado
3¢ Clasificado 4° Clasificado
6° Clasificado 5° Clasificado
8° Clasificado 7° Clasificado

e Esta etapa se realizara sobre la pista N°2 y la competencia
tendra un tiempo maximo de 3 minutos por participante.

e Para aquellos que lleguen a la meta antes de concluir los 3
minutos se contabilizard su tiempo de llegada. Para aquellos
gue no hayan llegado a la meta al concluir los 3 minutos, se
anotara su distancia de avance al concluir los 3 minutos.

e De cada grupo clasificaran a la siguiente etapa, los 2 robots

con los mejores tiempos de llegada, de cada grupo.

+ Etapa Final

e Esta etapa se realizar4 sobre la pista N°3 y la competencia
tendra un tiempo maximo de 4 minutos por participante.

e Para aquellos que lleguen a la meta antes de concluir los 4
minutos se contabilizara su tiempo de llegada. Para aquellos
gue no hayan llegado a la meta al concluir los 4 minutos, se
anotara su distancia de avance al concluir los 4 minutos.

e En esta etapa el robot ganador sera el que llegue a la meta en
el menor tiempo o haya hecho el mayor recorrido.

Peticion de Tiempo

« El Responsable de un equipo podra pedir una pausa en la
competencia que serd de maximo 3 minutos, ésta solicitud debera
hacerla antes de que se comience el recorrido. Una vez empezado

el recorrido ya no hay pausas posibles.
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« Para solicitar ésta pausa, tanto el Responsable con el Robot estan
obligados a presentarse en la pista y hacer la peticion.
% El responsable y el Robot deberan presentarse al concluir los 3
minutos, de lo contrario perderan su oportunidad.
g. Peticidon de Retiro de la competencia
+ El Responsable del equipo participante puede pedir su retiro de la
competencia, cuando su robot haya tenido una falla o
inconveniente que le impida continuar la competencia. Quedando a
criterio del juez de pista si acepta la peticion y elimina el Robot y
decidir si la parada puede ser motivo de la clasificacion del otro
Robot.
h. Accidentes durante la competencia
% En el caso de que el Robot sufra algun dafio o pierda alguna pieza
durante la competencia, no tendra derecho a pedir una pausa o
repeticion y tendrd que acabar el recorrido de la mejor manera
posible o bien retirarse.
I. Reclamos
% El Responsable de un Equipo puede alegar cualquier motivo de
sospecha de incumplimiento de la normativa por parte de su
contrincante al juez de pista, siempre que se haga antes de que se
haya dado inicio a la competencia entre ellos.
+ El juez de pista habra de decidir si es fundado el alegato e imponer

las sanciones de ser el caso.

3. ESPECIFICACIONES DEL ROBOT:
a. Tipo de Robot
% El Robot Rastreador debe ser de tipo Autbnomo, no pudiendo estar
conectado a ningun aparato externo como ordenadores, fuentes de
alimentacién o algun otro dispositivo ni tampoco podra disponer de
comunicacion con el exterior con aparatos como mandos de radio

control.
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+«+ De igual manera el Robot no podra ser manipulado de ninguna forma
durante la carrera.

b. Dimensiones
% El Robot debera tener dimensiones tales que no superen un
rectangulo de 30 x 25 cm con todos sus accesorios desplegados en su
méaxima extension de funcionamiento.

% La altura estara limitada a la altura que tendran los tuneles.

c. Peso

7

% El peso no estara limitado.

4. LOS EQUIPOS:
a. El Equipo
% Se entiende por Equipo el grupo de personas que presentan un
Robot. El nimero maximo de personas por las que puede estar
formado un equipo es de 4.
b. Pertenencia
% Ningun integrante de un Equipo podra formar parte de otro Equipo.
c. Responsable por Equipo
% Se entendera por persona responsable del Equipo aquella que
figure como tal en la inscripcion del concurso. No es posible
cambiar el Responsable del Equipo por otra persona, salvo causa
mayor justificada.
% Solo el Responsable del Equipo podra acercarse a la pista de
carrera portando el Robot. Y para cualquiera de los procedimientos

de la competencia.

R/

%

El Responsable de Equipo es el Unico que puede solicitar tiempo,
retiro de competencia, o hacer cualquiera de los reclamos

estipulados en el presente reglamento.

5. PREMIACION Y CERTIFICACION
El nimero de premios y la cuantia de los mismos seran dados a conocer
en la pagina Web del evento en su momento. En cualquier situacion se
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asegura que sera un premio material y/o econémico, ademas de la
satisfaccion del trabajo bien hecho y el orgullo se siente al obtener un
premio de este tipo.

Cada Participante tiene derecho a la obtencién de un certificado, que se

le sera entregado en dia de Entrega de Certificados del Evento.

CAPITULO 3: RECOMENDACIONES Y DISPOSICIONES FINALES

Disefiar los sensores del robot, de manera que puedan ser facilmente
ajustables durante el desarrollo de la competicion, ya que las
condiciones externas de iluminacion pueden cambiar, asi como otros
factores externos que puedan influir sobre los sensores. La organizacion
no se hace responsable de los mismos.

En el disefio del robot, buscar siempre la maxima fiabilidad, dotando al
robot de la mayor robustez posible, ya que durante la competicion el
tiempo para reparaciones de ultimo minuto sera minimo.

Cada equipo debe encargarse de traer a la competicién las herramientas
necesarias para utilizar y/o reparar el robot en caso de averia.

La organizacién buscara proporcionar una mesa y una toma de energia

para cada equipo.

Las inscripciones se realizaran via pagina web del concurso y consultas
para este concurso pueden hacerlo a través de la siguiente direccion

electrénica:

robots_intercon2008@upao.edu.pe

f. Las normativas anteriormente citadas son la base del concurso, y debe

ser respetada por todos los participantes.
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g. El incumplimiento de estas normas seran sancionadas de acuerdo a lo
estipulado en las mismas, o de acuerdo a la decision tomada por la
comision organizadora.

h. El reglamento aqui expuesto se encuentra sujeto a revisiones por parte
de la organizacidn y ésta posee el derecho de modificarla en parte o en
su totalidad, debiendo comunicarlo adecuadamente a los interesados.

i. Cualquier cuestion no contemplada en el presente reglamento sera
resuelta por la organizacion, y la decision que tome serd de caracter

inapelable.
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