
Session FrA1 Aula Magna Friday, 13 April 2007, 08:00–09:30

Localization
Chair Alessandro Saffiotti, Orebro Univ.
Co-Chair Wan Kyun Chung, POSTECH

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–117–

 08:00–08:18 FrA1.1
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 09:12–09:30 FrA1.5
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Session FrA2 Aula Minor Friday, 13 April 2007, 08:00–09:30

Active Vision
Chair Fabio Ramos, Univ. of Sydney
Co-Chair Christophe Collewet, INRIA

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–118–
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Session FrA3 Aula 1 Friday, 13 April 2007, 08:00–09:30

Biped Locomotion I
Chair Shuuji Kajita, AIST
Co-Chair Rüdiger Dillmann, Univ. of Karlsruhe

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–119–

 08:00–08:18 FrA3.1

� �

������������		
�	
���������������	���	�
�����	���	�����	�����

� ���������	
���������
�	����������������
�

�������������	��������	������

��	�����

� ������	�����	������������	�����
����	����

��������	���	���������	!��	
�����

��	�����	���
���	���������
��

� �������"�������������������	��� ����
�"��

������ �	����������

� �����������	����������� ���������	����
�

"��	���������������	�

���������	��
���������������������������������������
��������������������������������������������� ��!�������"����
�������������#��$$�����#������������%��$������ ��!����������&���"����
������������$�������������#�������������������*�������$� ��!��"����

��	����������	��� ��������� !��	���

 08:18–08:36 FrA3.2

� �

��������	��
���������������������������
�
������������������
����

� �������������	
������	���
�	�������	

�������	�������	����	���	�������	������	��	

�����������	����	�	�������

� ���
���	��������	��	����	�	��
��������	

����	��	�����������	
������	���
���

�  �������	�������	���	�������	������	��	

�����������	����	���	�����!"����	���#��	�	

�������������	���������

� $��	����������	��	����	����	�	������

���������	
����������������������
������������������������
���������������� !"��#�$��

���������%��&�!�'�������'�� �(��+��/��
��%��#�$��

������	�����!����	�����	�����	

����	�����������	����

�
θ−

�
θ

�

�

�

�

�
�

�
�

�
� 	




+

 08:36–08:54 FrA3.3

� �

��������	�
���
�	��
�����������	�
	�
�����
�	���

�����
	�
�
���������
��������
	�
�������
�������

� �������	
��
�		���
�������
����
����	

� ����������
��
�����
����
��
�		���
�������


���		

� �������������
��
�����
����
��	��
��
�


	��������
�������	�
��
�		���
�������

� �������
��
���
�����
������
���
���������


���
�����	�
�����
	��������

���������������������	�
�	��������	������	�	�
��	������������	�������	�	���������

 08:54–09:12 FrA3.4

� �

��������	
����������	���������������
�������	��������	�	����� 	��	

� ��������	
����	�����
���
����


�
�����
���
����
�
����
������


���
�����	��
����
�
	���	
�����


���
��	�
����	�
���
���������	�
��


������
������
��
�����
�
���


���
������	��
����	�

� ���
�������
�
���
������	��


����	
���
���
�����	��
����
���


������������

�������������������
	��
����������������������
����������������������������������

�������������������
������������
��
 �������������������� ������!����������������������������������

�����
���������
���
��	����
�����
��
������


���
���
��������
���
�
��������
��
 � !

 09:12–09:30 FrA3.5

� �

���������������	���
������

����������������������

� "���! !
	�!"���
�����	�

��
�����	
��


���������	
�	��	
�����
������
������

� ��

������	��
��
������
��������	�
��


	�	���	
�����
������	��
��������	�
�����������

� ��������
��
�������	
��

������	��
��


������
����	
����������
�
	��	���	��
�	����


����
����

�����������������	
������	
�
����������������������������������������
���

���������	
�	��	
����� 
����



Session FrA4 Aula 2 Friday, 13 April 2007, 08:00–09:30

Haptics
Chair Domenico Prattichizzo, Univ. of Siena
Co-Chair Jaydev Desai, Univ. of Maryland

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–120–
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Session FrA5 Aula 3 Friday, 13 April 2007, 08:00–09:30

Sensor Networks I
Chair John M. Dolan, Carnegie Mellon Univ.
Co-Chair Sanjiv singh, Carnegie Mellon Univ.

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–121–
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Sampling-based Motion Planning
Chair Elzbieta Roszkowska, Wroclaw Univ. of Tech.
Co-Chair Davide Brugali, Univ. of Bergamo

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Multirobot Task Allocation
Chair Georg Klein, Univ. of Oxford
Co-Chair Alcherio Martinoli, EPFL

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–123–
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Medical Microrobots
Chair Sergej Fatikow, Univ. of Oldenburg
Co-Chair Jake Abbott, ETH Zurich

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–124–
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Detection of Dynamic Objects
Chair Yasushi Nakauchi, Univ. of Tsukuba
Co-Chair Carlos Balaguer, Univ. Carlos III de Madrid

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–125–
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Flexible Arms I
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Co-Chair Masaru Uchiyama, Tohoku Univ.
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Distributed Target Tracking
Chair Daniel Clouse, Jet Propulsion Lab.
Co-Chair Jorge Dias, Univ. of Coimbra
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Networked Teleoperation
Chair Michel Kinnaert, Univ. Libre de Bruxelles
Co-Chair Zbigniew Wasik, Toyota Motor Europe
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Chair Patrick Bouthemy, IRISA / INRIA
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Session FrC2 Aula Minor Friday, 13 April 2007, 13:50–15:20

Computer Vision Systems
Chair Nicolas Chaillet, UMR CNRS 6596 ENSMM UFC
Co-Chair Emanuele Menegatti, The Univ. of Padua

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–142–

 13:50–14:08 FrC2.1

� �

�������	
�������������
����
���������
��
������	�����	����

� ��
����	�����
���������
���
����	�����	�����	
����

���
���������������	�����������������	��������

� ��
��������������������	�������������������	��

���
��������
����������
����������	�����������

��������������
���

� ����������������������������������������������	��

���
����������	
�������
�������	�����������

������
�
�����������	��

� �	��������������������������������������	�	
����

���
�������	�����������	
������	����������������

!�������	�
������	���������������������	����
�������������������������	�������	��������������������������	������� ��%��


 ���������������!�"���

 �		������	
�������
����

����	����������

 14:08–14:26 FrC2.2

� �

����������
��������������������	
�	
�����
�������
���������

� !����!��������	
���	�������	����	���������

� �����	������������������������
����
�������

�������	���������	
����������������

�����������	���������	������	����

� ���	
���	��	������������
��������������

�������������������������������
��������

��������	���

#	����������		�
��������
����	���
��
������������������
���
���	������


 14:26–14:44 FrC2.3

��������������������������	
�����
�������������
��������������������

� �� ��������	
��
��
���
�����������������

��������������������������

� ������������
�������������
��������
��������
��

�
�
�����������������
�����������������

� �����
����
���
��������������
�������

�
�
����!����������!��������������!������
�����


����������
���������

� ��������
���
�������������������
�������
�

��
�
������

����������������	
������������
�������������	������������������������

 14:44–15:02 FrC2.4

� �

�����������
�
��������������
��������������
����������
�������������

�  �������������������������������

�������������������������

���������

� �����������������������������������

�����������������!��������

����������������������������

�������!����������

� ������������������������"!×""!�

����������������������!������#$�%&�

�������'%&�()*

�����������	
���������
�������������	
���������������������	�
	����������������������������������������������


�� �����%����!������"�
�#�����%
�$���������������������
�%&�'�&���
����(����

 15:02–15:20 FrC2.5

���������������	��
��������	�����	��������
�����	���
����������������	�
��������������	�

� �
��
�
"�����	
�
	�
�
"�
���������
�

� ����������	
���������
��	��

�
���
���������

� ��������		�	�	
��������
��	
�������

������
�

� �����������������������
������
��

�����������������
�������		�	�	
����

� ���������
��
���������������
�������

�������������������

)��������	
	�	�������	���������	����������	�
	�	���
����������
�����	�������	
��
�����	�	��������� �����	�	��!	"	�

�����	�	��#�� ��$%�������	 ������������ �����	�	��!	"	�

��	
����
�����������
�������		�	�	
����



Session FrC3 Aula 1 Friday, 13 April 2007, 13:50–15:20

Biped Locomotion III
Chair Philippe Wenger, Ec. Centrale de NAntes
Co-Chair Eiichi Yoshida, National Inst. of Advanced Industrial Science andTechnology (AIST)

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Session FrC4 Aula 2 Friday, 13 April 2007, 13:50–15:20

Physical Human-Robot Interaction II
Chair Masakatsu G. Fujie, Waseda Univ.
Co-Chair Herman Bruyninckx, Katholieke Univ. Leuven

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Session FrC5 Aula 3 Friday, 13 April 2007, 13:50–15:20

Sensor Modelling and Uncertainty
Chair Kurt Konolige, SRI International
Co-Chair José Sá da Costa, Tech. Univ. of Lisbon, Inst. Superior Técnico

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–145–
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Robot Design and Performance Evaluation I
Chair William Singhose, Georgia Tech.
Co-Chair Surya Singh, Univ. of Western Australia

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Visual SLAM
Chair Christian LAUGIER, INRIA Rhône-Alpes
Co-Chair Jorge Pomares, Univ. of Alicante
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Rehabilitation Devices
Chair Maria Chiara Carrozza, Scuola Superiore Sant'Anna
Co-Chair Toshio Fukuda, Nagoya Univ.
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Mapping: Features and Modelling
Chair Daniele Nardi, Uni. Roma
Co-Chair Ashley Desmond Tews, CSIRO

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Telepresence
Chair Yasuyoshi Yokokohji, Kyoto Univ.
Co-Chair Mark Minor, Univ. of Utah
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Quadrupeds
Chair molfino Rezia Molfino, Univ. of Genova
Co-Chair Jadran Lenarcic, Jozef Stefan Inst.
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Physical Human-Robot Interaction Devices and Their Control
Chair Khatib Oussama, Stanford Univ.
Co-Chair Carlo Alberto Avizzano, Scuola Superiore S.Anna
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Fuzzy, Neural and Probabilistic Control
Chair Helge-Bjoern Kuntze, Fraunhofer-Inst. for Information and Data ProcessingIITB
Co-Chair Raffaella Mattone, Univ. di Roma
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Robot Design and Performance Evaluation II
Chair John Morrell, Yale Univ.
Co-Chair Takahiro Suzuki, Univ. of Tokyo

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Coordination and Deployment
Chair Udo Frese, Univ. Bremen
Co-Chair Denny Oetomo, INRIA Sophia Antipolis

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Actuators
Chair Jun Ueda, Nara Inst. of science and Tech.
Co-Chair Vincent Hayward, McGill Univ.

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Novel Robot Control Techniques
Chair Kostas Kyriakopoulos, National Tech. Univ. of Athens
Co-Chair Harry Asada, MIT

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–161–

 15:28–15:46 FrD9.1

� �

����	��	��������	���		�������	���������
����	���	���	���

� #������������

����������������
�����������
��������������
�
��
��(��������
��


�����
�����
������������������������
������������������(��
��
�

� ����������������������
�
����
��������������������������������������������

�������������������

����������������
�����������������������������
�����

� ���������������������������
�������������������
��������������������������

�������������
�
���������(��������������
����������������������������

� ������������������������������������������������������
��
�����������
�

�

�����

�����$�
����������������������
�	
���������	������������	�������	���	����	��	�����������

 15:46–16:04 FrD9.2

� �

�����������������������"�
�������""������
�����"�������������������������

� �
�����$
�
	�
	
�������	
����
���������������
�

������������	�	�����	������������
	���
���	�

�������	�
��

��������
����		
�	���
���	���������
�������������������������������������������

���������

��
���		
�	���������	���	
����������������������	�� �!!���
��"�#���

������	���$����
����		
�	���
���	���������������������������������������������

 16:04–16:22 FrD9.3

� �

�����������
�����
�������
��������������	
���������������������

���	�������	���
����

� �����	������	����%����	�����	��
�	����	�	��		

� �������%���������	
�������������

� �����
���
��
���������������

������

� ����
�	�����
��
	������

%��&����&�����
����������������������������������
����
����
��)����������������� ���!���"�#�$%�&
'%&%%�(�)��*
���+���,
����#$���+

���� ���#�,��%$'

��������
�	��
�
�����
�����

������������������

 16:22–16:40 FrD9.4

� �

�����������������������������������
���������������������

� ��
����
��

�
�
�������
�
��������

���������	
���������������	����������

������������
����������������������

����������

� ��������������
���������	���������

����������������������������
����������

����������

� ������������������������������������

�����
 �����������
�����������������

�������
������������%���

�	������� ���	��	��� ���������	�������
������������� ��������� ����

�	��������� ������������������� ������������� 

��!-

��!-

"��������

#��������

+����

���������,�����
�

&��������������



Session FrD10 Aula 9 Friday, 13 April 2007, 15:28–16:40

Redundant Robots
Chair Carlos Luck, Univ. of Southern Maine
Co-Chair Giuseppe Oriolo, Univ. di Roma "La Sapienza"

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Oscillation/Vibration Control
Chair Mike Tao Zhang, Intel Corp.
Co-Chair Gianantonio Magnani, Pol. di Milano

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Session FrD12 Aula 11 Friday, 13 April 2007, 15:28–16:40

Marine Robotics: Sensing and Control
Chair Gianluca Antonelli, Univ. degli Studi di Cassino
Co-Chair Andrea Caiti, Univ. of Pisa

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Session FrE1 Aula Magna Friday, 13 April 2007, 17:00–18:30

Localization: Motion Estimation and RFID
Chair Marilena Vendittelli, Univ. di Roma "La Sapienza"
Co-Chair Tetsuro Yabuta, Yokohama National Univ.

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Session FrE2 Aula Minor Friday, 13 April 2007, 17:00–18:30

Probabilistic Approaches to Visual Tracking
Chair Gianmarco Veruggio, Scuola di Robotica
Co-Chair Urbano Nunes, Univ. of Coimbra

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
–166–

 17:00–17:18 FrE2.1

� �

���
 �����
	�
���������	
�� ����������	���
���	���

� �!"�#��$�"%�������"���$"��$�#�"�	$��"��������	

				
�����	��	������
	
� ��	�����
���	����
���	
��������	��	��������	
�	
				���������
�	���	����������	���	��������
���	

																										

				�������	
� 	����	����
	������
��	��	��������	��
�	
��	

				��������	��������	
�	����	�	������
��	

				������
���	��������

���������	��
���	����
������������
������
������������������������	����������������������������	���

�� 	�����	����������	�����	!	

"������	��
�����	�����		�����	

�����

������

 17:18–17:36 FrE2.2

� �

�
�����������������	
��
�����	������������
����
��	�����������������������

� �	���	��	����
�����	��������	������	��	�	�	

�����������	!����
	����	��	���������	����&

� ���	������	��	�

	��	��
����	�		�	��������

�	�
��	������	������	����������
�����
������


�	���������
��
�������	�����
���

� �������
���	����
	��
����	���������	�	��	�
����

�����	�
�	��
	�
��	����	��	���	�

� ��	���
��
����
�	���
	��
����	���������
	��

����	�����
�����
	���
���������
�	������
��
�

���
���

����������������
����	
��������������������
�������������������
�������������������

 ����!��!���������� ��"�#�!��
� �$����
����
����%����
�
	
������������
����$�!��%���������������������

 17:36–17:54 FrE2.3

����������	
�	����
�������	
��
������
�����
�����

� �������	 
 �
���
�����
������

 ������������������
!������������

� '�
�
����
�������!� 
���� ���

�
�������������
�����
�������!� 
��

��
������
 �

� ������
�!��� �������
�!����
�������

��
����
�������������

� '��!��������������
�����������

��!����
 �

&'��'�&'�'��������	
��������������������������
������������������
���������������������������������������

������������ ���!��"��#��%������������� ��

 17:54–18:12 FrE2.4

� �

���������������������	����	����
���������	����������

� ���
�������������
���������
�

� �����������	�
����������������

� ��������
���
���

����
�
�����
����

������������

� ������������������

 	�����������	�
�����������������������
�����������������������
���
�������
����������������������������������

���������� ����������!�������������
������������������������

 18:12–18:30 FrE2.5

� �

����������������	
������	�������	�����
��������	�������	����	��������	��������

� �����������������������������	�
�����������

������	�������������������������������	�����

� ������������������	�������������������

	������

� ����������	���������	���	�	��������	 �

��	�
�����	���	������������	������ ��	�	

� ���� ����	�������	������	�����	�����������

	���������������!��"����#����	���"�	����$%

��������������	
����
�������
������������������	������	��
������������������������������
��������������		�����

�
����
����������	� �����!��	�

&��������'!������(�	�
��

) �����	���*�����



Session FrE3 Aula 1 Friday, 13 April 2007, 17:00–18:30

Stability and Control of Dynamic Walking and Running
Chair Katja Mombaur, Univ. of Heidelberg
Co-Chair Stefano Stramigioli, Univ. of Twente

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Session FrE4 Aula 2 Friday, 13 April 2007, 17:00–18:48

Grasp Planning
Chair Vijay Kumar, Department of Mechanical Engineering, Univ. ofPennsylvania
Co-Chair Christoph Borst, German Aerospace Center (DLR)
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Range Sensing and Monitoring 3D Scenes
Chair Ryusuke Sagawa, Osaka Univ.
Co-Chair Roger D. Eastman, Loyola Coll. in Maryland

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Advancements in Industrial Automation and Robotics: Ubiquitous Industrial Robotics and Automation Sys
Chair Ole Madsen, Aalborg Univ.
Co-Chair Kleanthis Thramboulidis, Univ. of Patras

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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SLAM and Stereo-Based Applications
Chair Kazuhito Yokoi, National Inst. of Advanced Industrial Science andTechnology
Co-Chair Agostino Martinelli, ETHZ

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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Surveillance and Modelling
Chair Kamal Gupta, Simon Fraser Univ.
Co-Chair Bradley Bishop, United States Naval Acad.

2007 IEEE International Conference on Robotics and Automation
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