
PROGRAM AT A GLANCE          2009  IEEE International Conference on Mechatronics               ICM 2009 

Tuesday 14th  Wednesday  15th Thursday 16th  Friday 17th 

    08:45  
09:15 

Opening Ceremony 
   

09:00 
10:00 

Invited Talk 2  09:00 
10:00 

Invited Talk 4 

09:15 
10:15 

Invited Talk 1  Prof. Dr. Tatsuo Arai  Dr. Serge Boverie 

Prof. Dr. François E. Cellier  Coffee break  Coffee break 

Coffee break 

10:30 
12:30 

Th1A  Th1B  Th1C 

10:30 
12:30 

Fr1A  Fr1B  Fr1C 

10:45  
12:25 

We1A  We1B  We1C 

Legged & 
Humanoid 
Robotics 

Aerial 
Vehicles 

Teleoperation & 
Networked 
Control 

Automation 
Mechatronic 

Robot 
Control  

Mobile 
Machines Modeling 

Robot 
Manipulation 
& Actuators 

Robot 
Design and 
Applications 

     

13:45  
15:25 

We2A  We2B  We2C 
13:45 
14:45 

Invited Talk 3 

13:45 
15:45 

Fr2A  Fr2B  Fr2C 

Trends and 
Methodologies 

 

Embedded 
Systems 

Mobile 
Robot 
Control 

Prof. Dr. Anibal Ollero 
Machine 
Vision & 

Perception 

Control of 
Flexible 

Mechanism 

Motion 
Control 

   

 

Coffee break 

15:15 
16:55 

Th2A  Th2B  Th2C 
Coffee break 

Mechatronic 
Education 

Vibration, 
Analysis & 
Control 

Sensors & 
Optoelectronic 

Systems 

 
 

14:00 
19:00 

R 
E 
G
 I 
S 
T 
R 
A
 T
 I 
O
 N
 

16:00 
18:00 

We3A  We3B  We3C  16:00 
16:30 

CLOSING CEREMONY 

Haptics & 
Human 

Interaction 

Intelligent 
Systems 

Mapping & 
Navigation 

   
 

 
 
 
 
 
 

  Málaga, Spain 
  April 14 -17, 2009 

17:00 
19:30 

MALAGA 
CITY 
TOUR 

 

17:05 
18:45 

Th3A  Th3B  Th3C 

Automation 
Systems 

Micro‐
Actuators 

Bioinspired 
Perception & 

Sensors ROOM A – “La Cónsula” 
ROOM B – “La Caleta” 
ROOM C – “El Limonar” 
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